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-PROGRAMACION DE PERIFERICOS
-SISTEMAS ELECTRONICOS DE INTERFAZ
-PROGRAMACION DE SISTEMAS EMBEBIDOS
-MODELADO Y SIMULACION DE SISTEMAS
-SISTEMAS NEUMATICOS E HIDRAULICOS
-INGENIERIA DE CONTROL
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-CINEMATICA DE ROBOTS
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! : TODOS LOS PLANES Y PROGRAMAS EN PROCESD DE REGISTRD O NUEVOS PLANTELES ANTE LA SEP, TIENEN EL ESTATUS DE ESTUDIOS

INSTITUTO UNIVERSITARIO SIN RECONOCIMIENTO DE VALIDEZ OFICIAL HASTA QUE LA AUTORIDAD LO DETERMINE. CONFORME AL ACUERDO 17/11/17. VERIFICAR
DEL CENTRO DE MEXICO LOS PLANES CON RVOE EN HTTPS:/EDUCEM.MX/RVOES/

ESTE PROGRAMA ES UNA REPRESENTACION GENERALIZADA INFORMATIVA NO OFICIAL DEL PLAN DE ESTUDIOS; PARA CADA RVOE Y
CADA PLANTEL EXISTE UN PROGRAMA ESPECIFICO Y SE PROPORCIONA EL PRESENTE COMO UN EJEMPLO GENERAL.

PERFIL DE EGRESO

EL PROFESIONAL EGRESADO DE LA INGENIERIA EN ROBOTICA TENDRA LAS HABILIDADES PARA
IMPLEMENTAR INNOVACIONES EN EL AMBITO INDUSTRIAL 0 REQUERIMIENTOS DE LA SOCIEDAD PARA
ENCONTRAR LAS APLICACIONES DE LA ROBOTICA EN LA SOCIEDAD TECNOLOGICA ACTUAL

-VISION ARTIFICIAL POR COMPUTADOR A PARTIR DEL ESTADIO DEL FUNCIONAMIENTO DE LOS SISTEMAS DE ILUMINACION,
CAMARAS, FORMACION DE IMAGENES, RADIOMETRIA, FOTOMETRIA, DIGITALIZACION Y COLOR.

-EL PROCESO DE PROGRAMACION DE ROBOTS INDUSTRIALES A TRAVES DEL ESTUDIO DE LOS ELEMENTOS DE RAPID; DATOS,
VARIABLES, CONSTANTES Y OPERADORES- MODELADO Y SIMULAGION DE LA CINEMATICA Y DINAMICA

-ESPECIFICAR LOS PARAMETROS DE ACTUACION Y MANDO EN SISTEMAS ELECTRONEUMATICOS, EL CONVERTIDOR DE SENAL
NEUMATICO — ELECTRICO Y LOS DIVERSOS TIPOS DE SENSORES DENTRO DE LOS SISTEMAS HIDRAULICOS Y NEUMATICOS.
-DISENAR ROBOTS ATENDIENDO A REQUERIMIENTOS Y ESPECIFICACIONES CONCRETAS, CON CONTROLES Y PARAMETROS DE
PROGRAMACION Y AUTOMATIZACION.

AMPO LABORAL
0202y ATIT

O

INDUSTRIA DE TRANSFORMACION, DE MANTENIMIENTO Y DE MANUFACTURA
QUE INTEGREN EN SUS PROCESOS TECNOLOGIA MECATRONICA Y ROBOTICA,
ASI COMO AQUELLAS QUE ELABORAN Y FABRICAN PRODUCTOS MECANICOS
DE ULTIMA GENERACION.

-LAINDUSTRIA AUTOMOTRIZ

-MANUFACTURA Y AUTOMATIZACIGN INDUSTRIAL
~AUTOMATIZACION DE SERVICIOS

~TECNOLOGIA MEDICA

-CONSULTORIA'Y SERVICIOS TECNICOS
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