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PLAN DE ESTUDIO
CUATRIMESTRAL

presencial: lunes a viernes
ejecutiva: sábados

Modalidad

ÁREA Básica              ÁREA instrumental              ÁREA profesionalizante

-ÁLGEBRA
-COMPUTACIÓN PARA INGENIEROS
-CÁLCULO INTEGRAL Y DIFERENCIAL
-QUÍMICA I
-MÉTODOS NÚMERICOS
-PROGRAMACIÓN I
-CÁLCULO VECTORIAL
-QUÍMICA II
-TERMODINÁMICA I
-PROGRAMACIÓN II
-PROBABILIDAD Y ESTADÍSTICA
-FÍSICA
-TERMODINÁMICA II
-ESTÁTICA
-METODOLOGÍA DE LA INVESTIGACIÓN
-ELECTRICIDAD Y MAGNETISMO 

-MECÁNICA DE CUERPO RÍGIDO
-METROLOGÍA
-CIRCUITOS ELÉCTRICOS 
-AUTOMATIZACIÓN INDUSTRIAL
-PROCESOS DE MANUFACTURA
-CONTROLADORES LÓGICOS 
PROGRAMABLES I
-CONTROLADORES LÓGICOS 
PROGRAMABLES II

-PROGRAMACIÓN DE PERIFÉRICOS
-SISTEMAS ELECTRÓNICOS DE INTERFAZ
-PROGRAMACIÓN DE SISTEMAS EMBEBIDOS
-MODELADO Y SIMULACIÓN DE SISTEMAS
-SISTEMAS NEUMÁTICOS E HIDRÁULICOS
-INGENIERÍA DE CONTROL
-DISEÑO Y SELECCIÓN DE ELEMENTOS 
MECÁNICOS
-CINEMÁTICA DE ROBOTS
-CONTROL DE MOTORES ELÉCTRICOS
-SISTEMAS DE VISIÓN ARTIFICIAL
-DINÁMICA DE ROBOTS
-PROGRAMACIÓN DE ROBOTS INDUSTRIALES
-CONTROL AVANZADO
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campo laboral

Perfil de Egreso

-Visión artificial por computador a partir del estadio del funcionamiento de los sistemas de iluminación, 
cámaras, formación de imágenes, radiometría, fotometría, digitalización y color.
-El proceso de programación de robots industriales a través del estudio de los elementos de RAPID; datos, 
variables, constantes y operadores- Modelado y simulación de la cinemática y dinámica 
-Especificar los parámetros de actuación y mando en sistemas electroneumáticos, el convertidor de señal 
neumático – eléctrico y los diversos tipos de sensores dentro de los sistemas hidráulicos y neumáticos.
-Diseñar robots atendiendo a requerimientos y especificaciones concretas, con controles y parámetros de 
programación y automatización. 

Industria de transformación, de mantenimiento y de manufactura 
que integren en sus procesos tecnología mecatrónica y robótica, 
así como aquellas que elaboran y fabrican productos mecánicos 
de última generación.

-La industria automotriz 
-Manufactura y automatización industrial 
-Automatización de servicios 
-Tecnología médica
-Consultoria y servicios tecnicos

El profesional egresado de la Ingenieria en Robotica tendrá las habilidades para 
implementar innovaciones en el ámbito industrial o requerimientos de la sociedad para 
encontrar las aplicaciones de la robótica en la sociedad tecnológica actual 

Todos los planes y programas en proceso de registro o nuevos planteles ante la SEP, tienen el estatus de estudios 
sin reconocimiento de validez oficial hasta que la autoridad lo determine. Conforme al acuerdo 17/11/17. Verificar 
los planes con RVOE en https://educem.mx/rvoes/ 

Este programa es una representación generalizada informativa no oficial del plan de estudios; para cada RVOE y 
cada plantel existe un programa especÍfico y se proporciona el presente como un ejemplo general. 
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